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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z wykonaniem przebudowy wewngtrznych instalacji 1 urzadzen
elektrycznych (w tym elementow instalacji teletechnicznych) w ramach:

PB: ,,Przebudowa, rozbudowa, nadbudowa Domu Studenta; ul. Wiejska 16 — ETAP III .
Budowa zewnetrznych urzadzen i instalacji elektrycznych.”

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji.

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu 1 wykonywaniu rob6t opisanych w pkt.1.1. Zakresem robot objetych ST sa nastgpujace
roboty budowlano-montazowe instalacji i urzadzen elektrycznych:

KOD CPV Opis

45311000-0 Roboty budowlane w zakresie przewodow instalacji elektrycznych oraz opraw
elektrycznych.

45314000-1 Instalowanie urzadzen telekomunikacyjnych.

45231000-5 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociagdéw, ciagdw komunikacyjnych i

linii energetycznych:

1.3.  Zakres robét objetych ST.
Niniejsze opracowanie dotyczy budowy nastepujacych elementéw urzadzen i instalacji
elektrycznych:

« dostosowanie istniejacych uktadow rozdzielnic gtdwnych Zespotu Szkét i domu studenta dla
zasilania projektowanych urzadzen terenowych: wymiana/uzupetnienia aparatow
zabezpieczeniowych i sterujacych,

- budowg sieci kablowej nn oS$wietlenia terenu z oprawami LED dla o$wietlenia
wewngtrznych drog dojazdowych i miejsc postojowych oraz ciagdw pieszych,

- zasilanie i sterowanie urzadzen bramy wjazdowej na teren przedmiotowego kompleksu
PWSIP, w tym okablowanie elektroenergetyczne i okablowanie teletechniczne,

- budowa punktu monitoringu ccTV: kamera IP na stupie o$wietleniowym, w tym
okablowanie elektroenergetyczne i okablowanie teletechniczne.

1.4. Definicje.

Uzyte okreslenia 1 definicje sa zgodne z odpowiednimi polskimi normami 1 innymi
przepisami normatywnymi oraz z definicjami podanymi w ST "S-00.00.00: Wymagania ogolne
wykonania i odbioru robot budowlanych" = 10-2-p-p81,

1.5. Ogolne wymagania dotyczace metody prowadzenia robot.

Ogodlne wymagania dotyczace prowadzenia robdt podane sa w ST "S-00.00.00:
Wymagania ogolne wykonania i odbioru robot budowlanych" [ 102 pp-8l,

Uzyte w niniejszym opracowaniu nazwy wyrobow i elementow, ktore wskazuja lub
moglyby kojarzy¢ si¢ z producentem lub firma, nie maja na celu preferowanie wyrobu lub
materialow danego producenta lecz wskazanie na wyréb, material lub element, ktory
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powinien posiadaé cechy — parametry techniczne nie gorsze od zalozonych w dokumentacji
oraz spelnia¢ warunki kompatybilnosci z istniejacymi i funkcjonujacymi urzadzeniami w
obiekcie.

2. MATERIALY.
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow.

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i przechowywania podane sa w
ST "S-00.00.00: Wymagania ogdlne wykonania i odbioru robot budowlanych" [ 102 P81,

Wykonawca zobowiazany jest:

a) dostarcza¢ materiaty zgodnie z wymaganiami opisanymi w dokumentacji projektowej™ '**

p-p-8] i ST,

b) informowa¢ Inspektora Nadzoru o proponowanych zrodiach pozyskiwania materialow
przed rozpoczeciem ich dostawy oraz uzyskac jego akceptacje.

2.2. Wariantowe stosowanie materialow.

Dopuszcza si¢ zastosowanie materialdow 1 urzadzen innych producentéw, niz przyjgte w
dokumentacji projektowej™ %> PPEl pod warunkiem, ze posiada¢ beda tozsame lub nie gorsze
parametry techniczne i technologiczne, oraz wszystkie wymagane certyfikaty, atesty i dopuszczenia,
a takze dokonane zostanie uzgodnienie zmian z autorem projektu i1 inwestorem. Jezeli
Dokumentacja Projektowa lub specyfikacja techniczna przewiduja mozliwos¢ wariantowego
zastosowania materialu w wykonywanych pracach, wykonawca powiadomi inspektora nadzoru o
swoim wyborze co najmniej trzy dni przed jego uzyciem lub wczesniej, jezeli bedzie to wymagane
dla przeprowadzenia badan. Wybrany i1 zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ potem
zmieniony bez zgody Inspektora Nadzoru.

2.3.  Odbior materialow na placu budowy.

1) Materialy nalezy dostarczy¢ na budowe¢ wraz z certyfikatem jakos$ci, gwarancja i raportem z
dopuszczen technicznych, atestami i deklaracja zgodnosci.

2) Materiaty dostarczane na budowe nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem ich
kompletnosci 1 zgodno$ci z danymi otrzymanymi od producenta.

3) Wykonawca powinien przeprowadzi¢ wizualng inspekcje dostarczonych materiatow.

4) W przypadku uszkodzen Iub watpliwosci co do ich jakosci, przed ztozeniem Wykonawca
przeprowadzi testy okreslone przez Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET.

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu opisane sa w ST "S-00.00.00: Wymagania og6lne
wykonania i odbioru rob6t budowlanych" [ 102 P81,
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3.2. Sprzet potrzebny do prowadzenia przedmiotowych robdt elektroenergetycznych.

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzgt powinien by¢ zgodny z oferta
wykonawcy i powinien odpowiada¢ wskazaniom zawartym w specyfikacji technicznej lub projekcie
organizacji robot, zaakceptowanym przez inspektora nadzoru. W przypadku braku takich ustalen we
wskazanych dokumentach, sprze¢t powinien by¢ uzgodniony i1 zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru.

Sprzet bedacy wiasnoscia wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt elektrycznych 1
wykonczeniowych ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowo$ci do pracy. Wykonawca
dostarczy inspektorowi nadzoru kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do
uzytkowania tam, gdzie jest to wymagane przepisami. Wykonawca przystgpujacy do wykonania
instalacji elektrycznych winien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania, migdzy innymi, z
nast¢pujacych maszyn i sprzgtu, gwarantujacych wtasciwa jako$¢ robot (minimum, wynikajace z
przedmiaru robot):

Ciagnik kotowy 74 kW (100 KM). Zespot pradotwoérczy jednofazowy, przeno$ny 2,5kVA.

Koparka jednonaczyniowa 0,15 m3. Zuraw samochodowy do 4 t (1).

Urzadzenie do wdmuchiwania kabli metoda tloczkowa
Przyczepa dhuzyc. do samochodu do 4,5 t.

Woeciagarka reczna
Przyczepa do przewozenia kabli do 4,0 t.

Spawarka do widkien $wiattowodowych (1)
Samochdd dostawczy do 0,9 t.

Urzadzenie do wdmuchiwania kabli metoda ttoczkowa
Samochdd samowytadowawczy do 5,0 t.

wciagarka reczna
Samochdd skrzyniowy do 5,0 t.

Zestaw do pomiary mocy optycznej
Samochdd wiezowy z balkonem do 12 m.

przyrzad pomiarowy okablowania strukturalnego
Spawarka elektr. prostownikowa 250A.

Reflektometr
Sprezarka powietrza przewozna spalinowa 10m3/min.

Ubijak spalinowy 200 kg.

Urzadzenie przeciskowe pneumatyczne do rur fi 110

4. TRANSPORT.

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu.

Ogodlne wymagania dotyczace transportu opisane sa w ST "S-00.00.00: Wymagania ogdlne
wykonania i odbioru robot budowlanych" = 102 P8 Wykonawca zobowiazany jest do uzywania
takich $srodkow transportu, aby zabezpieczy¢ transportowane materiaty przed zniszczeniem i
uszkodzeniem. Rodzaj i ilo$¢ srodkow transportu powinny zapewni¢ prowadzenie prac zgodnie z
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wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej™ ' PP# ST i z zaleceniami Inspektora
Nadzoru oraz zgodnie z terminem ostatecznym podanym w Kontrakcie.

Transportowane materialy powinny leze¢ réwno 1 by¢ zabezpieczone przed
przemieszczaniem si¢ podczas transportu.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogélne wymagania dotyczace wykonania robot.

Ogodlne wymagania dotyczace wykonania robot opisane sa w ST "D.M.00.00.00:

Wymagania ogolne wykonania i odbioru robot budowlanych" [= 102 pp-8,

Wykonawca jest odpowiedzialny za:

- prowadzenie robot zgodnie z kontraktem [ 102 PP9],

« jako$¢ zastosowanych materiatéw i jako$¢ wykonywanych robdt oraz za ich zgodnos¢ z
dokumentacja projektowa [ % PP8l wymaganiami ST, projektem organizacji robot, oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru.

. Przed rozpoczeciem robot Wykonawca powinien:

+ uzyska¢ zezwolenie na rozpoczecie robot od Inwestora 1 komisyjnie przeja¢ teren pod budowe,

« oceni¢ stan techniczny materialdw, ktore bgda uzyte do wykonania instalacji 1 urzadzen
elektrycznych, oraz czy zostaly ukonczone roboty wczesniejsze przewidziane w Dokumentacji
Projektowej [ 102 P81,

« zapozna¢ si¢ z wymaganiami wewngtrznymi PKP PLK S.A. i gospodarki komunalnej UM
Lomza.

5.2. Roboty przygotowawcze.

5.2.1. Wytyczenie tras linii (i rurociagéw) kablowych i lokalizacji stupow.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami 1 rzednymi okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na pisSmie przez Inspektora Nadzoru. Nastgpstwa
jakiegokolwiek biledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot
zostang (jezeli wymagaé tego bedzie Inspektor Nadzoru) poprawione przez Wykonawceg na
wlasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokos$ci przez Inspektora
Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich dokladnosc.

Wytyczenie osi tras linii kablowych 1 stanowisk stupow elektroenergetycznych i
oswietleniowych wykonac¢ przy uzyciu osiowych tyczek (palikdw) z gwozdziem, z zalozeniem ciagdéw
reperé6w roboczych nawiazanych do reperow sieci panstwowej. Po wbiciu tyczek wykonawca
wytyczenia powinien zamocowac z jednej badZ z dwoch stron dodatkowe tyczki tzw. "Swiadkow",
zeby umozliwi¢ odtworzenie osi trasy po rozpoczeciu robdt ziemnych. Wytyczenie sieci powinny
wykona¢ stuzby geodezyjne Wykonawcy.

5.2.2. Rozbiorka elementow nawierzchni drogowych, chodnikowych, itp.
W ramach robot elektroenergetycznych zaktada sig, ze rozbidrki te wykonane beda w
ramach rob6t drogowych.

5.2.3. Istniejace uzbrojenie terenu.

Przed rozpoczeciem prac Wykonawca powinien odkry¢ istniejace niezbedne elementy
uzbrojenia podziemnego, kolidujace z trasa (lokalizacja) projektowanych elementow linii
elektroenergetycznych.
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5.3. Roboty montazowe.

5.3.1. Roboty ziemne.

Roboty ziemne, wykopy liniowe dla kabli i jamiste dla stupéw, w miejscach
skrzyzowan i zblizen z urzadzeniami podziemnymi powinny by¢ prowadzone rgcznie. Poza tymi
miejscami, za wiedza 1 akceptacja Inspektora Nadzoru, wykopy moga by¢ wykonane przy
zastosowaniu sprze¢tu mechanicznego.

Przy skrzyzowaniu lub zblizeniu z istniejacymi urzadzeniami elektroenergetycznymi
energetyki zawodowej nalezy:

« uzgodni¢ z PGE Dystrybucja S.A. Rejon Energetyczny Lomza i UM Lomza terminy
wylaczenia tych urzadzen spod napigcia, zgodnie z harmonogramem robot dla catego
zadania,

« po dopuszczeniu do pracy lub otrzymaniu o$§wiadczenia o odlaczeniu i uziemieniu linii,
roboty prowadzi¢ pod nadzorem upowaznionego pracownika PGE Dystrybucja.

Przy skrzyzowaniu lub zblizeniu z istniejacymi urzadzeniami telekomunikacyjnymi
nalezy:

« uzgodni¢ z ich wiascicielem/operatorem termin robo6t zgodnie z harmonogramem robot dla
catego zadania,

+ roboty prowadzi¢ pod nadzorem upowaznionego pracownika danego operatora,

« w miejscu kolizji z kablem doziemnym, wykop wykona¢ regcznie, a na kablu
telekomunikacyjnych zatozy¢ dwudzielna rurowa oston¢ kablowa HDPE o odpowiedniej
dhugosci i Srednicy.

Uwaga: na terenie terenie inwestycji nie wyklucza si¢ istnienia innych przewodow,
o ktorych brak informacji wynika z zaszlosci historycznych lub niedopelnienia przepisow
zgloszenia do inwentaryzacji zgodnie z ustawa '""Prawo geodezyjne i kartograficzne'.5.3.1.
Elementy zasilania i rozdzialu energii elektrycznej.

5.3.2. Roboty kablowe.

5.3.2.1. Roboty kablowe nn.

Kable nn, wymienione w dokumentacji projektowe;]
zgodnie z warunkami podanymi w normach i przepisach Pkt 10,

Przejscia kabli pod jezdnia drogi wewngtrznej nalezy wykona¢ za pomoca tzw. ,,przekopu”, w
odpowiednich przepustach rurowych HDPE, np. typu DVK 50 lub DVK 75. Glebokos$¢ utozenia
przepustow pod jezdniami powinna wynosi¢ 1,0m. Ewentualne kolizje z istniejacymi i
projektowanymi urzadzeniami uzbrojenia podziemnego terenu: proj. kable nalezy utozy¢ w rurach
ostonowych dzielonych HDPE np. np. typu DVK 50 lub DVK 75, lub ewentualnie wykonaé
odpowiednie zabezpieczenie krzyzowanego elementu liniowego, ktory znajdzie si¢ nad kablem,
stosujac odpowiednie rury ostonowe dzielone, o odpowiedniej srednicy, np. typu A ...PS.

Na catej dtugosci kabla w odstgpach co ~10m, przy podej$ciu do przepustow, oraz w innych
charakterystycznych miejscach trasy (zatamania trasy), na kabel zalozy¢ opaski informacyjne
jednoznacznie identyfikujace kabel.

Zaleca si¢ wykonywac¢ wykopy liniowe na catej dtugosci recznie. Wykopy po utozeniu kabla
nalezy zasypywa¢ warstwami zaggszczajac je zgodnie z PN. Przed odtworzeniem nawierzchni
nalezy wykona¢ badania zaggszczenia gruntu i po uzyskaniu pozytywnych wynikow przystapi¢ do
odtworzenia nawierzchni.

Ewentualne przewody uzioméw (bednarka ocynkowana) prowadzone wzdluz tras
kablowych uktada¢ na dnie wykopu kablowego, pod podsypka.

(= 102 pp8 "y ziemi nalezy utozyc
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5.3.2.2. Roboty kablowe teletechniczne.

Teletechniczne wiazki kablowe, zgodne z dokumentacja projektowa [~ ' PP¥l " prowadzié

zgodnie z warunkami podanymi w normach i przepisach (= P19 wzdluz tras kablowych nn (wykop
liniowy o odpowiedniej szerokosci) z tym, ze linie teletechniczne begda utozone w formie
rurociagéw kablowych.

Rurociagi kablowe nalezy wybudowa¢ z rur HDPE ®32/2,9 w kolorze czarnym, z warstwa

poslizgowa, ulatwiajaca zaciaganie kabla do rur. W miejscach kolizyjnych stosowa¢ odpowiednie
ostony z rur HDPE, np. typu A 110 PS.

Dla rurociagu kabla $wiattowodowego przewidzie¢, w rejonie gldéwnego parkingu przed

Domem Studenta, w miejscu do ustalenia w trakcie realizacji jeden zasobnik zaciagowo-zapasowy
(ZSZZ), kompatybilny z systemem zastosowanych rur HDPE.

5.3.3.

Montaz kabla swiattowodowego:

kabel $wiattowodowy nalezy zaciaga¢ do rurociagu kablowego metoda pneumatycznego
wdmuchiwania; reczne zaciaganie kabla jest dopuszczalne tylko pod warunkiem, ciaglej
kontroli sity naciagu tj. < 1000N,

zapasy kabla swiattowodowego:

- trasa w gruncie: 15m w zasobniku ZSZZ,

- w budynku przy wejsciu rurociagu do pom. wezta c.: 10m w szafce NX-441,

projektowany kabel s$wiattowodowy, jednomodowy, 4-witokna, zakonczy¢ w szafce
przytaczowej kamery ,K1” na stupie i w szafie dystrybucyjnej ,,1PD” w budynku
odpowiednimi pigtailami z fabrycznie zamontowanymi ztaczami typ LC; polaczenie
wtokien pigtailii 1 kabla liniowego wykona¢ metoda spawania.

Montaz zewngtrznego kabla miedzianego FTP:

kabel swiattowodowy nalezy zaciaga¢ do rurociagu kablowego recznie,

projektowany zewngetrzny kabel FTP 4 pary zakonczy¢ w panelu wideo-bramofonu ,,Br” i
szafce ,, T.St” (portiernia) na rozdzielaczu wideo wtykiem typu RJ45 FTP kat. 6.

Elementy o$wietlenia terenu.

1. Sie¢ kablowa o$wietlenia terenu:
obwod z ,,RG” Dom Studenta: YKY 4x10,0mm?2,
obwod z ,,R-GY’ Zesp6t Szkot: YKY 4x6,0mm?2,

2. Latarnie wzdtuz drog wewngtrznych:

oprawy drogowe z lampami LED 36W, IP66/IK09, II kl. ochr., zamontowanymi
bezposrednio na topie kolumny,

stupy o$wietleniowe ,,okragte” z aluminium anodowane, Huontoprawy = 6m, posadowione na
prefabrykowanym fundamencie betonowym,

we wnekach stupow nalezy zainstalowac izolacyjne ztacza kablowe typu TB-1 (lub IZK),
zasilanie opraw przewodem kabelkowym YDY 3x2,5mm?2; zabezpieczenie oprawy wkiadka
2G 6A,

3. Latarnie dekoracyjne stupki oswietleniowe H=3,6m, 48LED, IP65, Il kl. ochr.:
posadowienie na prefabrykowanym fundamencie betonowym,

aluminiowa rura cylindryczna, klosz/ostona zrodet LED PMMA,

we wnegkach stupow nalezy zainstalowac izolacyjne zlacza kablowe typu TB-1 (lub 1ZK),
zasilanie opraw przewodem kabelkowym YDY 3x2,5mm2; zabezpieczenie oprawy wktadka
gG 6A,
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4. Urzadzenia rozdzielcze i sterownicze o$wietlenia ulicznego.

W  ramach przedmiotowej inwestycji, w ramach robdt wewngtrznych zostanie
wymienione/uzupelnione wyposazenie istn. rozdzielnic wskazanych w dokumentacji
projektowej. Sterowanie oswietlenia odbywaé si¢ bedzie za pomoca programatorow
astronomicznych.

5.3.4. Elementy urzadzen terenowych.

»N1” System napedu bramy przesuwnej 1 kpl DOSTAWA INWESTORSKA !!!
»N2” System szlabanowy 1 kpl DOSTAWA INWESTORSKA !!!
,Br’ System wideo-bramofonu 1 kpl DOSTAWA INWESTORSKA !!!

LT.St” Tablica sterowania urzadzeniami bramy 1kpl DOSTAWA WEASNA WYKONAWCY Il
wjazdowej w portierni

K17 Kamera monitoringu ¢cTV + skrzynka 1kpl DOSTAWA WEASNA WYKONAWCY !
przylaczeniowa na shipie z konwerterem

mediéw FTP/swiattowod

5.3.5. Elementy ochrony od porazen i uziemien.

W zakresie instalacji przeciwporazeniowych, zgodnie z wymaganiami norm i przepisow ¢~
punkt10) oraz zgodnie z wymaganiami branzowych przepiséw eksploatacji urzadzen
elektroenergetycznych, przewiduje sig:

a) zalicznikowa sie¢ nn Odbiorcy pracuje w systemie uziemien "TN-S" i stosowany jest jako system
ochrony dodatkowej ,,samoczynne odlgczanie zasilania”,

b) system uziemien roboczych dodatkowych; bednarka ocynk. 25x4 potaczona z uziomami
,»szpilkowymi” z pretow miedziowanych (np. Galmar 17,2) przy latarniach koncowych oraz przy
urzadzeniach napedow bramy wjazdowej; uziemienie poszczegdlnych stupow latarni wykonad
przewodem DFe-Zn 08,

c) projektowane urzadzenia zasilane z projektowanych obwoddéw wyprowadzonych z ,,RG” (,,R-
GY’ Zespot Szkot) przy zastosowaniu systemu ochrony dodatkowej w postaci samoczynnego
odtaczania - dobrane typy 1 wielkosci zabezpieczen nadpradowych poszczegdlnych urzadzen —
musi by¢ spetniony warunek:
toat < tmaxwepn (5 sek dla urz. stacjonarnych),

d) po zakonczeniu robot wykona¢ odpowiednie badania/kontrole stosowanych §rodkow.

5.4. Roboty demontazowe.

5.4.1. Ogolne wymagania dotyczace wykonania robdt demontazowych.
Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robdt demontazowych opisane sa w ST "S-00.00.00:
Wymagania ogdlne wykonania i odbioru robot budowlanych" = 1% »?# oraz zgodnie z przepisami

ustawy [— 10.2. p.p4ll].

5.4.2. Wykonanie robot demontazowych.

W ramach niniejszego zadania inwestycyjnego wykona¢ demontaz urzadzen wskazanych w
dokumentacji projektowejl™ P92 PP8l - Na planie wskazano trasy kabli nn sieci o$wietleniowej
przeznaczonych wraz z latarniami do demontazu - ewentualne kable pozostawione w gruncie
powinny zosta¢ w ramach inwentaryzacji ,,powykonawczej” zaznaczone na mapach geodezyjnych
jako nieczynne.
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Zdemontowane urzadzenia niewykorzystane podczas przebudowy przekaza¢ dla wtasciwych
stuzb PWSIP lub za ich zgoda przekaza¢ do utylizacji.

6. KONTROLA JAKOSCI.

6.1. Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakoSci.

Ogo6lne wymagania dotyczace kontroli jakosci opisane sa w "Ogblne wymagania dotyczace
odbioru robot" podane sa w ST "S-00.00.00: Wymagania ogdlne wykonania i odbioru robot
budowlanych" = 102 pp8],

6.2. Kontrola, pomiary i testy.

Wykonawca zobowiazany jest prowadzi¢ stala i systematyczna kontrole prowadzonych
prac w zakresie 1 z czgstotliwoscia okreslona w Specyfikacji Technicznej i uzgodniona z
Inspektorem Nadzoru.

6.2.1. Testy przed rozpocze¢ciem robot.

Przed rozpoczgciem robot Wykonawca powinien przeprowadzi¢ testy materiatdéw. Badanie
materiatow nalezy wykona¢ przez ogledziny zewngtrzne, poréwnujac je z wymaganiami normy
wyrobu i z dokumentacja.

6.2.2. Kontrola, pomiary i testy podczas robét.

Wykonawca zobowiazany jest prowadzi¢ stala i systematyczna kontrolg¢ prowadzonych prac w
zakresie 1 z czg¢stotliwos$cia okreslona 1 uzgodniona z Inspektorem Nadzoru.
W szczegblnosci kontrola powinna obejmowac:
+ kontrola tras kablowych przed zasypaniem,
- sprawdzenie izolacji i ciagto$ci zyt przewodow (kabli).

6.2.3. Badania, pomiary i testy koncowe.

Wykonawca zobowiazany jest wykona¢ badania i pomiary koncowe wykonanych instalacji w
zakresie okreslonym przez obowiazujace normy i przepisy oraz w zakresie ustalonym w Specyfikacji
Technicznej 1 uzgodnionym z Inspektorem Nadzoru.

W szczegblnosci kontrola powinna obejmowac:

1. w zakresie instalacji ,,silnopradowych’:
- sprawdzenie izolacji 1 ciggto$ci zyl kabli 1 innych przewodow elektrycznych,
+ dla przedmiotowych linii kablowych proby napigciowe izolacji i powtoki z zamontowanym
osprzetem (mufy, gtowice),
«  pomiar skuteczno$ci ochrony dodatkowej, przeciwporazeniowej,
« pomiar rezystancji uziemien roboczych dodatkowych.

2. w zakresie instalacji ,,stabopradowych”:
- dlakabla FTP:

- poprawno$¢ podtaczenia przewodow,
- dhugos¢ toréow transmisyjnych - pomiar dhugosci (metoda posrednia, polegajaca na
pomiarze czasu transmisji impulsu elektrycznego przenoszonego w badanym torze,
- opoznienie propagacji (czas propagacji sygnatu),
- thumienie; straty sygnatu w torze transmisyjnym,
- statopradowa opornos¢ petli,
- impedancja charakterystyczna,
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- straty odbiciowe (Return Loss); miara uwzgledniajaca niedopasowanie impedancyjne i
niejednorodnos$¢ toru; przestuchy: NEXT, PSNEXT, ELF.

dla kabla swiattowodowego, 1-modowego 4-widknowego:

pomiary wiasciwosci transmisyjnych torow $wiattowodowych metoda reflektometryczna,
pomiary wykona¢ na wszystkich widknach dla fal 1310 nm i1 1550 nm, z obydwu stron
odcinka, pomiedzy przetacznicami swiattowodowymi,

pomiary reflektometryczne na zmontowanej linii, powinny umozliwiajace okres$lenie:
catkowitej dtugos$ci optycznej linii, catkowitej thumiennosci linii, thumiennosci jednostkowej
catej linii i jej odcinkow sktadowych, thumiennosci potaczen;

pomiar ttumiennos$ci wynikowej toréw metoda transmisyjna; pomiar wykonaé dla kazdego
wlokna $wiattowodowego dla obu pasm optycznych tj. 1310 nm i 1550 nm.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robot.
Ogolne wymagania dotyczace odbioru robot podane sa w ST "S-00.00.00: Wymagania
ogoblne wykonania i odbioru robot budowlanych" [ 102 P81,

7.2. Obmiar robét.
Jednostkami obmiarowymi przedmiotowych elementow sa:
Im dla linii kablowych, rurociagu kablowego, linii instalacyjnych wykonanych innymi
przewodami,
Im dla rur, koryt i innych kanalow instalacyjnych,
1 szt dla osprzgtu instalacyjnego (puszki, gniazdka, faczniki, ...),
1 szt dla wypustu o$wietleniowego, uziemiajacego, ...,
1 kpl (szt) dla oprawy,
1 kpl dla rozdzielnicy (szafy, skrzynki, ...).

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogodlne wymagania dotyczace odbioru robot.

Ogodlne wymagania dotyczace odbioru robot podane sa w ST "S-00.00.00: Wymagania
ogoblne wykonania i odbioru robot budowlanych" = 102 P81,

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu robot.

Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja wszystkie technologiczne
czynnosci zwigzane z budowa linii kablowych (rurociagéw), linii instalacyjnych, uziemiajacych,
rozdzielnic szatkowych, a mianowicie:

a) linie kablowe (rurociagi), linie instalacyjne w rurach, przewody uziemiajace przed zakryciem,
b) puszki osprzetowe podtynkowe przed ich zakryciem,

c¢) wneki i przebicia w §cianach i w stropach przed ich zakryciem, itp.

8.3. Odbior koncowy.
W trakcie odbioru Wykonawca zobowiazany jest przekaza¢ Zamawiajacemu:
dokumentacj¢ powykonawcza,
swiadectwa dopuszczenia/atesty na zastosowane materiaty 1 urzadzenia,
protokoty badan i pomiardéw,

-11/13 -




ST-EE.00.12.01 ROBOTY ELEKTRYCZNE i TELETECHNICZNE - ZEWNETRZNE.

o$wiadczenie Wykonawcy, ze wszystkie roboty wykonat zgodnie z obecnie obowiazujacymi
normami, przepisami i posiadana wiedza techniczna.

Roboty uwaza si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Techniczna
1 zaleceniami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i testy z uwzglednieniem tolerancji daty

wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCL

Ogolne wymagania dotyczace platnosci za przedmiotowe roboty zawarte sa w odpowiednich
umowach podmiotéw inwestycji oraz w ST "S-00.00.00: Wymagania ogolne wykonania 1 odbioru
robot budowlanych" = 102-pp819],

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy.

I.

AN

*

10.

I1.

12.

13.

14.

15.

PN-IEC 60050-1:1999; Stownik terminologiczny elektryki. Instalacje elektryczne w
obiektach budowlanych. PN-76/E-05125; , Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie
kablowe. Projektowanie i budowa.”

. N SEP-E-004; "Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i

budowa".
PN-EN  50341-1:2013-03E; ,Elektroenergetyczne linie napowietrzne pradu
przemiennego powyzej 1 kV. Cz¢é¢ 1: Wymagania og6lne. Specyfikacje wspolne.”

. N SEP-E-001; ,Sieci -elektroenergetyczne  niskiego  napigcia.  Ochrona

przeciwwywazeniowa”.

PN-HD 60364-x:xxxx; Instalacje elektryczne niskiego napigcia.

PN-IEC 60364-x-xxxx; Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

PN-EN 50173-1:2004 ( i/lub ISO/IEC 11801:2002): Technika informatyczna. Systemy
okablowania strukturalnego.

PN-EN 50174-x:xxxx: Technika informatyczna. Instalacja okablowania.

PN-EN 50310:2002: Stosowanie potaczen wyréwnawczych 1 uziemiajacych w
budynkach z zainstalowanym sprz¢tem informatycznym.

PN-EN 50346:2002: Technika informatyczna. Instalacja okablowania. Badania
zainstalowanego okablowania.

TIA/EIA 568A w zakresie okablowania strukturalnego + TIA/EIA-568-B Commercial
Building Telecommunication Cabling Standard.

BN-73/8984-05. Telekomunikacyjne sieci kablowe miejscowe. Kanalizacja kablowa.
Ogo6lne wymagania i badania.

BN-89/8984-17/03  Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Linie kablowe. Ogolne
wymagania i badania.

ZN-96/TP S.A.-004. Telekomunikacyjne linie przewodowe. Zblizenia i skrzyzowania
linii telekomunikacyjnych z innymi urzadzeniami uzbrojenia terenowego. Ogolne
wymagania i badania.

ZN-96/TP S.A.-012. Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Kanalizacja pierwotna.
Wymagania i badania.

10.2. Inne dokumenty.

1. Ustawa z dnia 10 kwietnia 1997 r. Prawo energetyczne ( Dz. U. 2012 poz. 1059 j.t. z
pOZniejszymi zmianami).
2. Warunki techniczne przytaczenia:
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urzadzen elektroenergetycznych; PGE Dystrybucja SA O/Biatystok Rejon Energetyczny
Lomza - okreslone dla przedmiotowego budynku.

-« operatoréw ustug telekomunikacyjnych - okreslone dla przedmiotowego budynku.

3. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r — Prawo Budowlane (Dz. U. z 2013 poz 1409 z 2003 roku z
pozniejszymi zmianami).

4. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r — O wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2013 r poz. §98).

5. Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r — Prawo Zaméwien Publicznych (Dz. U. z 2013 poz. 907 z
pOZniejszymi zmianami).
poz. 177).

6. Ustawa z dnia 6 marca 1981 r. o Panstwowej Inspekcji Pracy (Dz. U. Z 2012 poz. 404 z
pdzniejszymi zmianami).

7. Rozporzadzenie Ministra Pracy i1 Polityki Socjalnej z dnia 26 wrze$nia 1997 r. w sprawie
og6lnych przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy ( Dz.U. 2003 nr 169 poz. 1650 t.j z
pdzniejszymi zmianami).

8. Komplet dokumentacji projektowo-kosztorysowej i specyfikacji technicznych dotyczacych
przedmiotowej inwestycji.

9. Warunki Kontraktu (przyjety kosztorys ofertowy Wykonawcy, umowa o wykonanie prac
budowlano-montazowych, ....), dotyczace przedmiotowej inwestycji.

10. Wytyczne budowy urzadzen elektroenergetycznych PGE Dystrybucja S.A..:

- Tom 6. ,Linie napowietrzne i kablowe niskiego napigcia”; wersja 04 2011; zatwierdzone
30.12.2011 r.

11. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrony $rodowiska (Dz. U. z 2013, poz. 1232 j.t.
z podzniejszymi zmianami);

Ustawa o odpadach z dnia 14 grudnia 2012 r. (Dz. U. z 2013, poz. 21 z pdzniejszymi
zmianami),

Ustawa o zuzytym sprzgcie elektrycznym i elektronicznym z dnia 29 lipca 2005 r. (Dz. U. z
2013, poz. 1155 j.t. z p6zniejszymi zmianami).

Uwaga: wiszystkie roboty okreslone w Specyfikacji nalezy wykonywac na podstawie biezqco
obowiqzujqcych uregulowan i Norm.

Opracowal: .......ccoocveviiniiiiiecieeee e,
mgr inz. Ryszard Piorkowski.
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